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Generelt
Kontroller at alle dele er til stede inden montering. Montering og service skal foretages
omhyggeligt og fagmeessigt.

Sigtelinjen mellem sensorer og reflektorer ma ikke forstyrres af nedhaengende slanger, kabler,
stotteben m.m.

Allgemeines
Vor der Montage alle Teile identifizieren. Montage und Wartung mussen sorgfaltig und
fachmannisch durchgefuihrt werden.

A Die Sichtlinie zwischen Sensoren und Reflektoren darf nicht durch herabhdngende Schlduche, Kabel,
Stutzbeine usw. behindert werden.

General
Identify all parts before installation. Installation and service shall be carried out carefully and
professionally.

The line of sight between sensors and reflectors must not be obstructed by hanging hoses, cables,
support legs, etc.

Uldist
Maaratlege kdik osad enne monteerimist. Paigaldus ja hooldus tuleb teostada hoolikalt ja
professionaalselt.

[ Andurite ja helkurite vahelist sihtjoont ei tohi hairida rippuvad voolikud, kaablid, tugijalad jms. j

Yleista
Tunnista kaikki osat ennen asennusta. Asennus ja huolto on suoritettava huolellisesti ja
ammattimaisesti.

[ Riippuvat letkut, kaapelit, tukijalat jne. eivat saa hairitd antureiden ja heijastimien valistéd nakdyhteytta. j

Généralités
Le montage et I'entretien doivent étre effectués avec le plus grand soin et selon les régles
de l'art.

La ligne de visée entre les capteurs et les réflecteurs ne doit pas étre entravée par des tuyaux suspendus,
des cables, des pieds d’appui, etc.
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Visparéja informacija
Pirms montaZas identificgjiet visas detalas. Montaza un serviss ir javeic rapigi un profesionali.

Redzamibas ITniju starp sensoriem un atstarotajiem nedrikst traucét nokarajusies vadi, kabeli, atbalsta
kajas utt.

Algemeen
Voor de montage moet u alle onderdelen identificeren. Voer montage en service zorgvuldig
en deskundig uit.

De zichtlijn tussen sensoren en reflectoren mag niet worden verstoord door omlaaghangende slangen,
kabels, steunpoten enz.

Generelt
Identifiser alle deler fer montering. Montering og service skal utfares ngyaktig og fagmessig.

Siktelinjen mellom sensorer og reflektorer ma ikke hindres av hengende slanger, kabler, stgttebein eller
lignende.

Informacje ogoéine
Zapoznaj sie z poszczegolnymi czesciami przed przystgpieniem do montazu. Czynnosci
montazowe i serwisowe nalezy wykonywac doktadnie i fachowo.

Linia widocznos$ci miedzy czujnikami a reflektorami nie moze by¢ zaktdécana przez zawieszone przewody
gietkie, kable, podpory itp.

O6uas nidopmanmsa
lMepen MoHTaxOM MpoBepbTe Hanuuue Bcex Aetanen. MoHTax u obcnyxunBaHue OOMKHbI
OCYLLECTBMATLCA TLUATENbHO M MPOMECCUOHANBHO.

JIMHMIO NPAMON BUAMMOCTY MEXAY AaTynkaMu 1 pedrnekTopaMmmn He JOMKHbI HapyLLaTh CBUCaloLLe
wnaHru, kabenu, onopbl U T. 4.
Allmant
Identifiera alla delar fére montering. Montering och service skall utféras noggrant och
fackmannamassigt.
[ Siktlinjen mellan sensorer och reflektorer far inte stéras av nedhéngande slangar, kablar, stédben etc. j
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Indstilling af systemet

Efter installationen skal alarmvinklen indstilles. Systemet begynder altid at advare med et intermitterende
lydsignal ved en vinkel pa 40 grader. Nar lydsignalet lyder konstant, er alarmvinklen naet.
Identificer, i hvilken side den mindste overdrejningsvinkel kan accepteres. Drej pAhangsvognen mod denne
side, indtil den star i den position, hvor alarmen gnskes (se figur 3). Start indstillingen ved at holde magneten
foran markeringen pa sensoren pa modsatte side af, hvor treekstangen befinder sig (se figur 4). Folg den
fremgangsmade, der er vist pa de fglgende sider.

Nar indstillingen er feerdig, indikeres det med et totone-signal i hgjttaleren. Hvis det ikke lykkedes at indstille
systemet, indikeres det med en lang tone i hgjttaleren og rede lamper pa sensorerne, og indstillingen skal
derefter foretages igen. Grunden til, at det ikke lykkedes at foretage indstillingen, kan vaere, at der er gaet for lang
tid mellem de forskellige trin, eller at sigtelinjen mellem sensorerne og reflektorerne forstyrres af nedhangende
slanger, kabler, statteben og lignende.

Den indstillede alarmvinkel kan andres ved at gennemfare proceduren igen.

Systemeinstellung

Nach dem Einbau muss der Alarmwinkel eingestellt werden. Das System beginnt immer, ab einem
Winkel von 40 Grad mit einem intermittierenden Ton zu warnen. Bei Erreichen des Alarmwinkels wird ein
durchgehender Ton ausgegeben.
Stellen Sie fest, auf welcher Seite der kleinste Knickwinkel akzeptiert werden kann. Bringen Sie das
Folgefahrzeug auf dieser Seite in eine Position, in der ein Alarm gewiinscht wird (siehe Abbildung 3). Beginnen
Sie mit der Einstellung, indem Sie auf der entgegengesetzten Seite der Deichsel den Magneten vor die
Markierung am Sensor halten (siehe Abbildung 4). Befolgen Sie das auf den folgenden Seiten dargestellte
Verfahren.

Ein Zweitonsignal aus dem Lautsprecher weist darauf hin, dass die Einstellung abgeschlossen ist. Ein langer

Ton aus dem Lautsprecher und rote Lampen an den Sensoren weisen darauf hin, dass die Systemeinstellung
fehlgeschlagen ist. Dann muss die Einstellung wiederholt werden. Ein Fehlschlagen der Einstellung kénnte
dadurch bedingt sein, dass zwischen den verschiedenen Arbeitsschritten zu viel Zeit verstrichen ist oder dass
herabhangende Schlauche, Kabel, Stiitzbeine oder dergleichen die Sichtlinie zwischen Sensoren und Reflektoren
behindern.

Zur Anderung des eingestellten Alarmwinkels wird der Vorgang wiederholt.

System setup

After installation, the alarm angle must be set. The system always starts sounding a warning with
intermittent beeping at a 40 degree angle. When the beep becomes a constant tone, the alarm angle has been
reached.
Identify which side the minimum jackknife angle can be accepted. Fold the trailer towards that side until the
preferred alarm limit position is reached (see image 3). To start the setting, hold the magnet in front of the
marking on the sensor on the opposite side of the drawbar location (see image 4). Follow the procedure
illustrated on the following pages.

A two-tone signal will sound over the speaker when setting is complete. If system setting fails, this is indicated by
a long tone over the speaker and red lights on the sensors. The setting procedure must then be performed again.
Possible reasons the setting may fail include that too much time was taken between the different steps, the line of
sight between sensors and reflectors is obstructed by hanging hoses, cables, support legs, and the like.
Changing the set alarm angle is done by repeating the procedure.
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Siisteemi seadistamine

Parast paigaldamist tuleb seadistada hairenurk. Siisteem hakkab alati 40-kraadise nurga all hoiatama
katkendliku helisignaaliga. Pideva heli korral on hairenurk saavutatud.
Maarake, kummal kiiljel véib minimaalset kaarasendi nurka aktsepteerida. Uhendage haagis sellel kiiljel
asendisse, kus soovite hairet (vt joonist 3). Alustage seadistamist, hoides magnetit anduril oleva margi ees
veotiisli asukoha vastaskiiljel (vt joonist 4). Jargige alljargnevatel lehekiilgedel kujutatud protseduuri.

Lopetatud seadistamisest annab marku kolarist kostuv kahetooniline signaal. Ebadnnestunud seadistamisest
annab marku kdlarist kostuv pikk toon ja andurite punased tuled. Seadistamine tuleb seejarel uuesti teha.
Ebadnnestunud seadistamise pdhjuseks voib olla liiga pikk aeg erinevate sammude vahel v6i andurite ja helkurite
vahelise sihtjoone hairimine rippuvate voolikute, kaablite, tugijalgade jms tottu.

Seadistatud hairenurga muutmiseks tuleb protseduuri korrata.

Jérjestelmaasetus

Halytyskulma on asetettava asennuksen jalkeen. Jarjestelma aloittaa varoitukset aina katkonaisella
aanisignaalilla, kun kulma on 40 astetta. Kun &ani muuttuu jatkuvaksi, halytyskulma on saavutettu.
Valitse, kummalla puolella pienin taittumiskulma voidaan hyvéksya. Taita perdavaunu talle puolelle asentoon, jossa
halytyksen halutaan aktivoituvan (katso kuva 3). Aloita asetus pitdmalla magneettia anturin merkinnan edessa
vastakkaisella puolella vetoaisaan nédhden (katso kuva 4). Noudata seuraavilla sivuilla kuvattua menetelmaa.

Asetuksen suorittamisen merkiksi kaiuttimesta kuuluu kaksidaninen merkkiaani. Epdonnistunut jarjestelmaasetus
ilmoitetaan kaiuttimesta kuuluvalla pitkalla merkkiaanella ja anturien punaisella valolla. Tassa tilanteessa asetus

on tehtava uudelleen. Asetuksen epdonnistumisen syyna voi olla, etta eri vaiheiden valilla on kulunut liikaa aikaa
tai etta riippuvat letkut, kaapelit, tukijalat tms. hairitsevat anturien ja heijastimien valistd nakdyhteytta.

Asetettu halytyskulma muutetaan toistamalla menettely.

Réglage du systéme

Aprés le montage, I'angle d’alarme doit étre réglé. Le systeme commence toujours a alerter a I'aide d’un
signal sonore intermittent lorsque I'angle atteint 40 degrés. Si le signal sonore retentit en continu, 'angle d’alarme
est atteint.
Identifier le c6té ou un angle de mise en portefeuille minimal est acceptable. Mettre en portefeuille le véhicule
remorqué vers ce coté sur une position ou une alarme est souhaitée (voir la figure 3). Pour commencer le
réglage, tenir I'aimant devant le marquage sur le capteur du c6té opposé a 'emplacement du timon (voir la
figure 4). Suivre la procédure illustrée aux pages suivantes.

Un signal a deux tons dans le haut-parleur indique que le réglage est terminé. L'échec du réglage du systéme est
indiqué par un signal sonore long dans le haut-parleur et par des voyants rouges sur les capteurs. Recommencer
alors le réglage. Le réglage peut échouer en raison d’un délai trop long entre les différentes étapes ou d’une ligne
de visée entre les capteurs et les réflecteurs entravée par des tuyaux suspendus, cables, pieds d’appui et autres.
Pour modifier I'angle d’alarme réglé, répéter la procédure.

38-349300d 1"



Sistémas iestatiSana

Pé&c montazas jaiestata trauksmes lenkis. Sistema vienmér sak bridinat ar periodisku skanas signalu 40
gradu lenki. Pastavigas skanas gadijuma ir sasniegts trauksmes lenkis.
Noradiet, kura pusé akceptéjams minimalais sasaistes lenkis. Pievienojiet piekabi taja pusé, kura ir vélams
trauksmes signals (skatit 3. attélu). Saciet iestatijumu, turot magnétu pirms atzimes uz sensora pretéja puse, kur
atrodas sakabes stienis (skatit 4. attélu). Veiciet procediru, kas paradita turpmakajas lappusés.

Pabeigts iestatijums tiek noradits ar divu tonu signélu skalruni. Uz nepareizu sistémas iestatijumu norada gars
signals skalrunt un sarkanas gaismas uz sensoriem, un iestatijums péc tam ir jaatkarto. Neveiksmiga iestatijuma
iemesls var bat tads, ka starp dazadam darbibam pagaja parak ilgs laiks, ka arf, ja redzamibas Imiju starp
sensoriem un atstarotajiem traucé vadi, kabeli, atbalsta kajas un tamlidzigas lietas.

lestatita trauksmes lenka maina tiek veikta, atkartojot procedaru.

Systeeminstelling

Na montage moet de alarmhoek worden ingesteld. Het systeem begint altijd te waarschuwen met een
intermitterend geluidssignaal vanaf een hoek van 40 graden. Als het geluid constant klinkt, is de alarmhoek bereikt.
Bepaal aan welke kant de kleinste schaarhoek geaccepteerd kan worden. Plaats de aanhanger aan deze zijde
in de stand waarbij u wilt dat er en alarm klinkt (zie afbeelding 3). Start het instellen door de magneet vé6r de
markering op de sensor aan de andere kant van waar de dissel zich bevindt te houden (zie afbeelding 4). Volg de
procedure zoals die geillustreerd wordt op de volgende pagina’s.

Als de instelling gereed is, wordt dit aangegeven door een tweetonig signaal uit de luidspreker. Als het instellen
niet is gelukt, wordt dit aangegeven door een lange toon uit de luidspreker en rode lampjes op de sensoren. Het
instellen moet nu nogmaals worden uitgevoerd. Redenen voor het mislukken van de instelling kunnen zijn dat de
tijdsduur tussen de verschillende stappen te lang was of dat de zichtlijn tussen sensoren en reflectoren verstoord
was door neerhangende slangen, kabels, steunpoten en dergelijke.

Het wijzigen van de ingestelde alarmhoek gebeurt door de procedure te herhalen.

Systeminnstilling

Etter montering ma alarmvinkelen stilles inn. Systemet begynner alltid & varsle med periodisk lydsignal
ved 40 graders vinkel. Ved konstant lyd er alarmvinkelen oppnadd.
Identifiser hvilken side minste knytningsvinkel kan aksepteres. Knyt tilhengeren mot denne siden til en posisjon der
det er gnskelig med alarm (se bilde 3). Start innstillingen ved & holde magneten foran markeringen pa sensoren
pa motsatt side av den der tilhengerdraget befinner seg (se bilde 4). Folg fremgangsmaten som er illustrert pa
folgende sider.

Avsluttet innstilling indikeres av et signal med to toner i hgyttaleren. Mislykket systeminnstilling indikeres med
en lang tone i hoyttaleren samt rede lamper pa sensorene. Da ma innstillingen gjennomfgres pa nytt. Mislykket
innstilling kan skyldes at det har tatt for lang tid mellom de forskjellige momentene, eller at siktelinjen mellom
sensorer og reflektorer er hindret av hengende slanger, kabler, stgttebein og lignende.

Gjenta prosedyren for & endre innstilt alarmvinkel.

12 38-349300d



Ustawienie systemu

Po zamontowaniu nalezy ustawi¢ kat alarmu. System zawsze zaczyna ostrzega¢ przerywanym
sygnatem dzwigkowym po osiggnieciu kata 40 stopni. Ciggty dzwiek oznacza, ze osiagniety zostat kat alarmu.
Nalezy okresli¢ strone, po ktérej dopuszcza sie mniejszy kat skretu przyczepy. Skreci¢ przyczepe na te strone
do potozenia, w ktérym wymagany jest alarm (patrz ilustracja 3). Rozpoczg¢ ustawianie, trzymajgc magnes
przed oznaczeniem na czujniku po przeciwnej stronie niz ta, po ktérej znajduje sie dyszel (patrz ilustracja 4).
Postepowaé zgodnie z procedurg przedstawiong na kolejnych stronach.

Zakonczenie ustawiania jest sygnalizowane dwutonowym sygnatem dzwiekowym w gto$niku. Nieudane
ustawienie systemu jest sygnalizowane dtugim dzwigkiem w gto$niku i czerwonymi lampkami na czujnikach,

a ustawienie nalezy powtdrzyé. Przyczyna nieudanego ustawienia moze by¢ zbyt diugi czas miedzy
poszczegdinymi operacjami, zaktécenie linii widzenia miedzy czujnikami i reflektorami przez zwisajace przewody
gietkie, kable, wsporniki itp.

Zmiana ustawionego kata alarmu odbywa sig przez powtdrzenie procedury.

HacTpoiika cuctemsl

Mo 3aBepLUEeHNN MOHTaxa HeoBX0AVMMO 3aaTk NOPOroBoe 3HaYeHue yrna ans cpabatbiBaHus
TPEBOXHOW curHanmaauum. MNpu 3HadeHun 40 rpagycoB cucTemMa HauMHaEeT nofdaBaTh NPEPLIBUCTLIN curHan. Mpu
[OCTVKEHWN MOPOroBOro 3HAYEHWS! yria 3BY4UT HENpPepPbIBHbINA cUrHan.
OnpenenuTte, C Kakol CTOPOHbI MOXET A0NyCcKaTbCs HAaMMEeHbLUWIA yron nepekpyunsanus. MNogcoeanHnTte npuuen
K 9TOW CTOPOHE B TOM MOMOXEHNU, B KOTOPOM HEOBXOAMMO 3aaaTh cpabaTbiBaHVE TPEBOXHONM CUrHanmusaumm
(cm. Puc. 3). HauyHuTe HacTpoiiky, yaepxuas MarHuT nepesn MapkupoBKOW Ha AaTymke Ha CTOPOHe,
NPOTMBOMNONOXHON TON, rAe HaxoauTcs TaroBasi 6anka (cm. Puc 4). BoinonHuTe aeicTeumsi, oTobpaxeHHble Ha
nocneaywLmnx cTpaHmuax.

O6 OKOHYaHMK HaCTPOWKM OMOBELLLAETCS ABYXTOHOBBIM CUrHaNom 13 auHamuvka. O HeyCrneLHON HacTpoke
cucTeMbl COOBLLIaeTCs OAHUM NPOAOIMKUTENbHBIM CUrHANoOM U3 AUHaMUKa W KpacHbIMW namnamu Ha JaTymkax.
B Takom cnyyae BbINOMHUTE HACTPOIAKY 3aHOBO. MNpuyMHaMM Heyaa4HOW HACTPOMKM MOTYT BbITb CIIMLIKOM
ANUTEnNbHbIA NPOMEXYTOK BPEMEHU Mexay pasnuyHbIMU MOMEHTaMM NpoLIecca, a Takke Hannyme CBUCatoLLmMX
LunaHro., kabenen, onop U T. n.

V3MeHeHVe NoporoBoro 3Ha4YeHus yrra BbINOMHAETCH aHanorn4HbIM o6pasom.

Systeminstéllning

Efter montering maste larmvinkeln stéllas in. Systemet borjar alltid varna med intermittent ljudsignal vid
40 graders vinkel. Vid konstant ljud har alarmvinkel uppnatts.
Identifiera vilken sida dar minsta knytningsvinkel kan accepteras. Knyt efterfordonet mot denna sida till ett lage
dar alarm 6nskas (se bild 3). Starta instaliningen genom att halla magneten framfoér markeringen pa sensorn pa
motsatt sida av var dragstangen befinner sig (se bild 4). Folj proceduren som ar illustrerad pa foljande sidor.

Avslutad instéllning indikeras av en tvatonssignal i hogtalaren. Misslyckad systeminstalining indikeras med

en lang ton i hogtalaren och réda lampor pa sensorerna och instéllningen maste da goéras om. Orsaker till
misslyckad installning kan vara att det tagit for 1ang tid mellan de olika momenten, att siktlinjen mellan sensorer
och reflektorer ar stérd av nedhangande slangar, kablar, stédben och dylikt.

Andring av instélld larmvinkel gérs genom att repetera proceduren.

38-349300d 13
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Identificer, i hvilken side den mindste overdrejningsvinkel kan accepteres. Drej pahaengsvognen mod
denne side, indtil den star i den position, hvor alarmen @nskes.

Stellen Sie fest, auf welcher Seite der kleinste Knickwinkel akzeptiert werden kann. Bringen Sie das
Folgefahrzeug auf dieser Seite in eine Position, in der ein Alarm gewiinscht wird

Identify which side the minimum jackknife angle can be accepted. Fold the trailer towards that side
until the preferred alarm limit position is reached.

Maarake, kummal kiiljel véib minimaalset kaarasendi nurka aktsepteerida. Uhendage haagis sellel
kiljel asendisse, kus soovite hairet.

Valitse, kummalla puolella pienin taittumiskulma voidaan hyvaksya. Taita perdavaunu talle puolelle
asentoon, jossa halytyksen halutaan aktivoituvan.

Identifier le c6té ou un angle de mise en portefeuille minimal est acceptable. Mettre en portefeuille le
véhicule remorqué vers ce coté sur une position ou une alarme est souhaitée.

Noradiet, kura pusé akceptéjams minimalais sasaistes lenkis. Pievienojiet piekabi taja pusé, kura ir
vélams trauksmes signals.

Bepaal aan welke kant de kleinste schaarhoek geaccepteerd kan worden. Plaats de aanhanger aan
deze zijde in de stand waarbij u wilt dat er en alarm klinkt.

Identifiser hvilken side minste knytningsvinkel kan aksepteres. Knyt tilhengeren mot denne siden til
en posisjon der det er gnskelig med alarm

Nalezy okresli¢ strone, po ktérej dopuszcza sie mniejszy kat skretu przyczepy. Skreci¢ przyczepe na
te strone do potozenia, w ktérym wymagany jest alarm

Onpe,uenMTe, C Kakow CTOPOHbI MOXET AonycKkaTtbca HauMeHbLUWIA yron nepekpyvmBaHus.

MopcoeamHuTe Npyuen K 3Tol CTOPOHE B TOM MOJSIOKEHUW, B KOTOPOM HEOOX0AMMO 3aaaTb
cpabaTbiBaHWe TPEBOXHOW CUrHanmn3aumm

Identifiera vilken sida dar minsta knytningsvinkel kan accepteras. Knyt efterfordonet mot denna sida
till ett lage dar alarm 6nskas
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